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Attività di ricerca: Analisi e decostruzione tipica della Reverse 
Engineering al fine di dotare i veicoli elettrici mobili di 
tecnologia derivata dal settore della automazione Industriale.  

Attività didattica nell'ambito dei Veicoli Elettrici con Controllo 
Remoto. 

 
Principali apparecchiature:  
Veicolo UGV a 4 ruote motrici del tipo telecontrollato della 
marca MOBILE-ROBOTS del tipo utilizzato dagli Artificieri per 
operazioni tattiche anti-ordigno, dotato di RADAR LIDAR SICK. 
Con possibilità di trasmissione radio-modem del controllo.  


